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1. Zakres projektu

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt wymiany urzadzen monitoringu wizyjnego
CCTV w budynku Sadu Okrggowego w Siedlcach, przy ul. Kazimierzowskiej 31. Dokumentacja
opracowana jest na podstawie wytycznych Inwestora uwzgledniajac zaplanowang funkcjonalnos¢
oraz dostepne technologie urzadzen transmisji danych.

Projekt opisuje minimalne wymagania Uzytkownika w zakresie technicznym 1
funkcjonalnym. Oznacza to, ze zgodnie z warunkami ustawy Prawo Zamowien Publicznych,
mozna zastosowal rozwigzanie rownowazne spelniajace wszystkie kryteria opisane w
dokumentacji projektowej, tj. zgodne pod katem obowigzujacej normalizacji, wymaganych
parametrow oraz funkcji. Sktadajac oferte, wykonawca ma przedstawi¢ nazwe producenta oraz
liste materiatow w formie tabeli, zawierajacej nr katalogowy producenta, nazwe produktu oraz
zaplanowang ilo$¢ - w celu zapewnienia mozliwosci weryfikacji wszystkich wymaganych
parametréw technicznych oraz funkcji uzytkowych.

Na etapie przygotowania oferty wykonawca zobowigzany jest do zapoznania si¢ z
dokumentacja, a oferta wykonawcy musi uwzglednia¢ wszystkie skladniki niezb¢dne do
calosciowego i kompletnego wykonania zamowienia dla wszystkich urzadzen objetych
niniejszym opracowaniem, w ramach przedstawionej oferty.

Zgodnie w wymaganiami Uzytkownika projekt uwzglednia modernizacje urzadzen
systemu monitoringu przy wykorzystaniu istniejacego okablowania dla wszystkich kamer
stalopozycyjnych objetych systemem oraz modernizacje okablowania dla kamer
obrotowych PTZ.

1.1 Cel systemu monitoringu wizyjnego

Gléwnym celem systemu monitoringu wizyjnego jest nadzor mienia, zapewnienie mozliwosci
podejmowania niezwlocznych dziatan prewencyjnych w przypadku sytuacji zagrozenia w
obrgbie monitorowanego obiektu, przeciwdziatanie przestepstwom, a takze zapis i
przechowywanie danych w celach dowodowych i1 udostepnienia ich uprawnionym podmiotom.
System opracowany jest na podstawie wytycznych Inwestora uwzgledniajac zaplanowanag
uniwersalnos¢ i1 funkcjonalnos$¢ przy zastosowaniu dostepnych technologii przesytania.

1.2 Podstawa opracowania projektu

Podstawa do opracowania projektu systemu dozoru wizyjnego CCTV sg przede wszystkim
wytyczne Inwestora w zakresie zgodno$ci z obowigzujagcymi normami oraz funkcjonalnosci
1 wydajnosci systemu.

Lista obowigzujacych norm dotyczacych systemu dozoru wizyjnego CCTV:
— PN-EN 50132-1:2012E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czeg$¢ 1: Transmisja wideo — Wymagania systemowe.
— PN-EN 50132-5-1:2012E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czeg$¢ 5-1: Transmisja wideo — Ogolne wymagania eksploatacyjne.
— PN-EN 50132-5-2:2012E - Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czegs$¢ 5-2: Protokoty sieciowe (IP) dotyczace transmisji wideo;
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PN-EN 50132-7:2013-04E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czes$¢ 7: Wytyczne stosowania.

PN-EN 62676-1-1:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czgs¢
1-1: Wymagania systemowe — Postanowienia ogdlne.

PN-EN 62676-1-2:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Czg$¢
1-2: Wymagania systemowe — Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji.

PN-EN 62676-2-1:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Czg$¢
2-1: Protokoty transmisji wizji — Wymagania ogo6lne.

PN-EN 62676-2-3:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Czgs¢
2-3: Protokoly transmisji wizji — Zastosowanie mig¢dzyoperacyjnosci IP oparte na ustugach
Web.

PN-EN 62676-3:2015-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czg$¢
3: Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne.

PN-EN 62676-3:2015-11 — Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach —Czg$¢
3: Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne.

PN-EN 62676-4:2015-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czg$¢
4: Wytyczne stosowania.

Norma dotyczgca projektowania instalacji ochrony odgromowe;:
PN-EN 50130-4:2012 — Systemy alarmowe — Cz¢$¢ 4: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna —
Norma dla grupy wyrobow. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemow sygnalizacji
pozarowej, sygnalizacji wlamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli dostgpu 1 osobistych.

Uwaga: W przypadku powotan normatywnych niedatowanych obowigzuje zawsze najnowsze
wydanie cytowanej normy.

1.3 Architektura i ogolny opis dzialania systemu monitoringu wizyjnego

Opis ogolny dzialania systemu

Podglad wejs¢, klatek schodowych oraz obszard6w wewnatrz i na zewnatrz bedzie realizowany
za pomocg systemu monitoringu wizyjnego, przy uzyciu analogowych, megapikselowych
kamer HD dziatajacych w oparciu o istniejacy kabel koncentryczny. Strumienie wideo z kamer
maja by¢ zapisywane na dyskach rejestratora sieciowego DVR (ang. Digital Video Recorder).
Dostgp do systemu monitoringu musi by¢ zapewniony z dedykowanego stanowiska w
pomieszczeniu ochrony a takze mozliwy dla uzytkownikéw w sieci IP posiadajacych
uprawnienia dostepu do systemu CCTV.

Architektura systemu — obszary funkcjonalne

Elementy koncowe — kamery analogowe HD koputkowe oraz kamery analogowe HD tubowe
o minimalnej rozdzielczo$ci 4Mpix oraz kamery analogowe HD obrotowe PTZ o minimalnej
rozdzielczosci 2Mpix.

Kamery koputkowe wewnetrzne o statej ogniskowej posiadajagce wbudowany promiennik
podczerwieni IR w budowie wandaloodporne;.
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1.4

Kamery tubowe zewngtrzne o stalej ogniskowej posiadajace wbudowany promiennik
podczerwieni IR w budowie wandaloodporne;.

Kamery obrotowe PTZ o zmiennej ogniskowej w budowie wandaloodporne;.

Urzadzenia rejestrujgce — lokalne urzadzenia rejestrujgce material wideo znajduja si¢ w
pomieszczeniu serwerowni na niskim parterze — w szafie GPD.

Istniejgca klawiatura do zarzadzania podgladem 1 sterowania kamerami obrotowymi oraz
projektowany monitor 31,5 znajduja si¢ w pomieszczeniu Ochrony na niskim parterze.

Rozwigzania szczegolowe dotyczace systemu dozoru wizyjnego

System dozoru wizyjnego bedzie skladal si¢ z dedykowanych urzadzen shuzacych do
transmisji oraz zapisu nagran w odpowiedniej rozdzielczosci 1 szybkos$ci, tworzacych spojng oraz
wydajng infrastrukturg, zapewniajaca bezpieczng komunikacj¢ miedzy wszystkimi urzadzeniami
sktadowymi.

Urzadzenia wymagane do realizacji systemu monitoringu wizyjnego CCTV

Rejestrator sieciowy DVR - obstugujacy do 18 kanaléw (maksymalnie 16 kamer
analogowych i maksymalnie 18 kamer w potaczeniu z kamerami IP) pozwalajacy na nagrywanie
obrazu i dzwieku na macierzy dyskow twardych sktadajacg si¢ z maksymalnie 8 dyskow HDD.

Rejestrator nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu serwerowni na niskim parterze — w szafie
GPD. Pamig¢ rejestratora ma umozliwia¢ zachowanie obrazu ze wszystkich kamer przez min. 14
dni przy zalozeniu aktywno$ci w obiekcie przez 12h na dobe przy maksymalnej rozdzielczosci
kamer oraz ptynnosci zapisu co najmniej 12 klatek na sekunde.

Rejestrator ma by¢ urzadzeniem specjalizowanym z odpowiednio zabezpieczonym systemem
operacyjnym. Rejestrator ma posiada¢ kodeki MJPEG, H.264, H.265. Oprogramowanie
rejestratora ma obslugiwac¢ wiele modeli kamer réznych producentow.

Oprogramowanie rejestratora systemu dozoru wizyjnego CCTV ma by¢ zainstalowane na
dostarczonym sprzecie spetniajgcym wymagania do jego uruchomienia i prawidtowego dziatania.

W celu obliczenia wymaganej iloSci pamigci na nagrania wykorzystano specjalistyczny
kalkulator pamieci uwzgledniajacy szereg istotnych parametréw wplywajacych na zuzycie
pamigci. W tabeli ponizej przedstawiono wyniki obliczen przy uwzglgdnieniu wymienionych
parametrow. Zatozono rodzaj zapisu nagran w trybie z detekcja ruchu, przy zatozeniu $redniej 12
h aktywnosci w obiekcie.
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Tabela 1 Obliczenia potrzebnej ilosci pamig¢ci na nagrania — zapis co najmniej 14 dni

\Q :8
§ : s 8
N o
Opis = = 2 §o =
s N =< @ < s @ < S
= = ) = = == g =
S S 2 2 < S S 2 > E
= & M = = = g2 = &
Kamera koputkowa 9 4M H.264 12 24 14 3.99 5.18
Kamery tubowa 4 4M H.264 12 24 14 3.99 2.30
Kamera PTZ 2 2M H.264 12 24 14 2.44 0.70

Sumaryczna obliczona pami¢¢ potrzebna do rejestracji wizji ze wszystkich kamer przez okres
14 dni wynosi 8.18 TB. W przypadku zaprojektowanego urzadzenia rejestrujacego — przyjeto
rejestrator sieciowy DVR — 12 TB.

Rejestrator sieciowy DVR - Obslugujacy do 18 kanatow (maksymalnie 16 kamer
analogowych i maksymalnie 18 kamer w potaczeniu z kamerami IP) ma posiada¢ wbudowanag
pami¢¢ o pojemnos$ci co najmniej 12 TB (z mozliwo$cig rozbudowy do 48TB), dzigki czemu
zapewniony zostanie zapis nagran na okres co najmniej 14 dni. Rejestrator ma zapewniaé
predkos¢ zapisu obrazu ze wszystkich kamer na poziomie co najmniej 128Mbps.

Tabela 2 Minimalne wymagania dla rejestratora sieciowego DVR

Nazwa Rejestrator systemu dozoru wizyjnego CCTV
Maksymalna liczba kamer 16 analogowych + 2 1P
[lo$¢ wejs$¢ analogowych 16
Pojemnos$¢ dysku 12 TB (max. 48TB)
- AHD(8MP, SMP, 4MP, 1080p, 720p)
Obslugiwane typy sygnalow |- HDTVI(8MP, SMP, 4MP, 1080p, 720p)
analogowych - HDCVI(8MP, SMP, 4MP, 1080p, 720p)
- NTSC/PAL
Rozdzielczos¢ 8MP ~ CIF
H.264
Kompresja H.265
MIJPEG
Protokotly szeregowe RS-485/422 (Samsung-T/Pelco-D/Pelco-p)
Sterowanie wspotosiowe CVBS(Pelco-C)/AHD/CVI/TVI
Zasilanie 100-240 VAC
Pobor mocy Max. 200W
Sie¢ RJ-45 (10/100/1000BASE-T)
Predkos¢ zapisu 128Mbps
System operacyjny Linux (Embedded)
Pamig¢ ram Min. 8 Gb
Procesor Min. klasy 13
[lo$¢ dyskow Max. 8 dyskow SATA
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Rozmiar dyskow Do 6TB

Montaz Desktop

Wymiary (WxHxD) 440 x 88 x 384.8mm
Wyjscia obrazu HDMI, VGA, BNC

Kamery analogowe wewnetrzne koputkowe 4MP — o rozdzielczosci do 4 megapikseli ze
stala  ogniskowg 2.8 mm, posiadajgce funkcje dostosowania o$wietlenia obrazu do
zmieniajacych si¢ warunkéw oswietleniowych oraz wandaloodporno$¢ na poziomie IK10.
Lokalizacja kamer wskazana zostata w miejscach zaznaczonych na podktadach dotgczonych do
projektu.

Kamery koputkowe majg spetnia¢ minimalne wymagania podane w ponize;.

Tabela 3 Wymagania dla kamery analogowej HD kopulkowej 4Mpx

Nazwa Kamery analogowe kopultkowe 4MP
Maksymalna 2560 x 1440, 301fps
rozdzielczo$¢
Przetwornik 1/3" CMOS
Obiektyw 2.8 mm staly
Pole widzenia H: 107°
V: 59°
Dzien/Noc Auto(ICR)

Minimalne o$wietlenie | Kolor: 0.26, B/W: 0.026
(1/30sec, 30IRE)

Migawka 1/30~1/12,000sec(N), 1/25~1/12,000sec(P)

Podczerwien IR do 20 m

Protokot koncentryczny | ACP, CVBS

Wyjscie video CVBS: 1.0Vp-p / 75Q composite,720x480(N),720x576(P)
for installation,
BNC: AHD

Zasilanie Zasilanie: 12VDC

Pobor mocy: Max 5SW

Parametry fizyczne Wymiary: max. ©¥120.3x91.7mm

Temperatura operacyjna: -30°C do +55°C

Poziom ochrony IP: min. IP66

Poziom ochrony IK (wandaloodporna): Tak, min. IK10
Waga: max. 0.51 kg

Kamery analogowe zewnetrzne tubowe 4MP — o rozdzielczos$ci do 4 megapikseli ze statg
ogniskowa 2.8 mm, posiadajace funkcje dostosowania o§wietlenia obrazu do zmieniajacych si¢
warunkow os$wietleniowych oraz wandaloodporno$¢ na poziomie IK10. Lokalizacja kamer
wskazana zostala w miejscach zaznaczonych na podktadach dotagczonych do projektu.

Kamery tubowe maja spetnia¢ minimalne wymagania podane w ponizej.

Tabela 4 Wymagania dla kamery analogowej HD tubowej 4Mpx

Nazwa Kamery analogowe zewnetrzne tubowe 4MP
Maksymalna 2560 x 1440, 301fps
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rozdzielczosé

Przetwornik 1/3" CMOS
Obiektyw 2.8 mm staly
Pole widzenia H: 107,48°
V:59,67°
Dzien/Noc Auto(ICR)

Minimalne o$wietlenie
(1/30sec, 30IRE)

Kolor: 0.26, B/W: 0.026

Migawka 1/30~1/12,000sec(N), 1/25~1/12,000sec(P)

Podczerwien IR do 25 m

Protokot koncentryczny | ACP, CVBS

Wyjscie video CVBS: 1.0Vp-p / 75Q composite,720x480(N),720x576(P)
for installation,
BNC: AHD

Zasilanie Zasilanie: 12VDC

Pob6r mocy: Max SW

Parametry fizyczne Wymiary: max. ¥70.0x246.0mm

Temperatura operacyjna: -30°C do +55°C

Poziom ochrony IP: min. IP66

Poziom ochrony IK (wandaloodporna): Tak, min. IK10

Waga: max. 0.67 kg

Kamery analogowe zewnetrzne obrotowe 2MP PTZ — o rozdzielczosci do 2 megapikseli ze
zmienng ogniskowg 4.44 ~ 142.6mm, 32 krotnym zoomem optycznym i 16 krotnym zoomem
cyfrowym, posiadajace funkcje dostosowania oswietlenia obrazu do zmieniajacych si¢ warunkow
o$wietleniowych oraz wandaloodpornos¢ na poziomie IK10. Lokalizacja kamer wskazana zostata

w miejscach zaznaczonych na podktadach dotaczonych do projektu.

Kamery tubowe majg spelnia¢ minimalne wymagania podane w ponizej.

Tabela S Wymagania dla kamery analogowej HD obrotowej PTZ 2Mpx

Nazwa Kamery analogowe zewnetrzne obrotowe PTZ 2MP
Maksymalna 1920x1080, 301ps

rozdzielczo$¢

Przetwornik 1/2.8" 2.38MP CMOS

Obiektyw 4.44 ~ 142.6mm(32x) zmotoryzowany zmiennoogniskowy
Zoom optyczny x32

Dzien/Noc Auto(ICR)

WDR 120dB

Minimalne o$wietlenie

Kolor: 0.3 Lux (1/30sec, F1.6, 50IRE) , 0.005 Lux(2sec, F1.6, 50IRE)
B/W: 0.03 Lux (1/30sec, F1.6, 50IRE), 0.0005 Lux(2sec, F1.6, 50IRE)
Kolor: 0.2 Lux (1/30sec, F1.6, 30IRE), 0.003 Lux(2sec, F1.6, 30IRE)

B/W: 0.01 Lux (1/30sec, F1.6, 30IRE), 0.0001 Lux(2sec, F1.6, 30IRE)

Protokot koncentryczny

ACP(AHD Coax Protocol), CVBS : Pelco-C(Coaxitron)

Wyijscie video

BNC(AHD), CVBS(SD, DIP connector type)

Zasilanie

Zasilanie: 24VAC
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Parametry fizyczne Wymiary: max. @ 223.4x293.6mm

Temperatura operacyjna: -50°C do +55°C

Poziom ochrony IP: min. IP66

Poziom ochrony IK (wandaloodporna): Tak, min. IK10
Waga: max. 3.3 kg

Klawiatura sterujaca — Nalezy wykorzysta¢ istniejaca klawiature sterujaca i wpiac ja do
nowego systemu.

Monitor do nadzoru — W zwigzku ze zmiang standardu jakosci obrazu nalezy zainstalowac
nowy monitor do nadzoru systemu monitoringu CCTV w pomieszczeniu ochrony. Monitor
nalezy wpia¢ do istniejacej instalacji 1 podtgczy¢ go po istniejagcym okablowaniu.

Tabela 6 Wymagania dla monitora do nadzoru CCTV

Nazwa Monitor do calodobowej pracy 24/7

Maksymalna 1920x1080 (FHD)

rozdzielczo$¢

Przekatna 31,5"

Typ matrycy IPS (podswietlenie LED)

Format ekranu 16:9

Wejscia Ix HDMI v1.4, 1x VGA, 1x DVI-D, 1x BNC, 1x USB 2.0, 1x Audio

Wyjscia I1x BNC, 1x Audio

Kontrast 20000000:1 (DCR)

Czas reakcji Sms

Jasnos¢ 350 cd/m2

Konfiguracja proporcji | 16:9, 4:3, 1:1 lub niestandardowy

obrazu

Wymiary:(szer./wys./gl.) | z podstawg: 728,8x540,3x236,8mm
bez podstawy: 728,8x433,1x51,4mm

1.5 Montaz instalacji oraz prowadzenie okablowanie przeznaczonego dla systemu
monitoringu wizyjnego CCTV

Zgodnie z zaleceniami Uzytkownika nalezy wykorzysta¢ istniejace okablowanie dla obstugi
nowego systemu dla kamer statopozycyjnych, we wszystkich aspektach, czyli transmisji sygnatu
video, sterowania i zasilania urzadzen. W przypadku kamer obrotowych PTZ, ze wzgledu na
potencjalne uszkodzenie istniejagcego okablowania nalezy przeprowadzi¢ jego weryfikacje oraz
przewidzie¢ instalacje nowego okablowania dla transmisji sygnatu video w oparciu o kabel
koncentryczny 75 Q typu RG59 oraz sterowania magistralg RS485 typu 2x2x08.

1.6 Montaz rejestratora sieciowego NVR

Rejestrator sieciowy NVR ma by¢ zainstalowany w szafie GPD w pomieszczeniu serwerowni
— w stelazu/na poélce 19”. Serwer powinien by¢ zainstalowany w szafie Rack ograniczajacej

dostep 0sOb postronnych. Serwer rejestrujgcy musi by¢ wyposazony w min. 1 port sieciowy,
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ktére nalezy wykorzysta¢ do podlaczenia do sieci LAN. Ostateczna konfiguracja urzadzen
powinna zosta¢ uzgodniona z uzytkownikiem na etapie instalacji 1 uruchomienia catego systemu.

1.7 Montaz urzadzen koncowych — kamer

Kamery kopulkowe 4MP— w zalezno$ci miejsca instalacji i mozliwosci potaczeniowych
nalezy zamontowac¢ bezposrednio w miejscu instalacji starych kamer.

Kamery tubowe 4MP- nalezy zamontowa¢ z wykorzystaniem puszek polaczeniowych
bezposrednio w miejscu instalacji starych kamer.

Kamery obrotowe PTZ 2MP- nalezy zamontowa¢ bezposrednio w miejscu instalacji starych
kamer.

1.8 Zasilanie instalacji

Zgodnie z zaleceniami Uzytkownika projekt systemu monitoringu wizyjnego CCTV zaktada
zasilanie podstawowe wszystkich nowo instalowanych kamer za posrednictwem istniejacego
systemu okablowania oraz istniejacych zasilaczy dedykowanych dla tych urzadzen.

1.9 Adminstracja

Sugerowana konwencja oznaczen kamer:
KWX/Y/Z
gdzie:
K - kamera
W - typ kamery ("K" - koputkowa, "T" - tubowa)
X - rodzaj kamery ("W" - wewnetrzna, "Z" - zewnetrzna)
Y - numer kamery
Z - lokalizacja montazu kamer ("-1" - piwnica, "0" - parter, "1" - I pietro, "2" - II pigtro)

Po zakonczeniu prac instalatorskich nalezy wykona¢ i przekaza¢ Uzytkownikowi koncowemu
dokumentacje powykonawcza, ktora ma zawierac:
— Raporty z pomiaré6w okablowania;
— Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli;
— Rysunki z oznaczeniami poszczeg6lnych szaf, paneli 1 portow;
— Lokalizacj¢ rzeczywistego rozmieszczenia kamer w przypadku zmiany ich lokalizacji.
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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
~ WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
CZESCI ELEKTRYCZNEJ I TELETECHNICZNEJ

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamdéwieniu przez Zamawiajacego.
Inwestycja: Naprawa systemu CCTV w budynku Sadu Okregowego w Siedlcach przy ul. Kazimierzowskiej 31
Adres inwestycji:  Siedlce 08-100 ul. Kazimierzowska 31
Inwestor: Skarb Panstwa - Sgd Okregowy w Siedlcach,ul. Sagdowa 2, 08-100 Siedice.

1.2. Zakres Stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacje Techniczne (ST) sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robét budowlanych.

Przedmiotem opracowania jest wykonanie specyfikacji instalacji elektrycznej dla naprawy systemu CCTV w budynku Sadu
Okregowego w Siedlcach przy ul. Kazimierzowskiej 31.
W zakresie robot objetych niniejszg specyfikacjg wyrézni¢ nalezy dziaty:

® instalacji monitoringu CCTV wewnatrz budynku.

1.4. Okreslenia podstawowe.

® Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych robét, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji technicznej pomiedzy

Zamawiajgcym, Wykonawcg i Projektantem.

®  Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.
®  Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy
®  Kosztorys Slepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem iloSci.

® Ksiega obmiaru — akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
wpisania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robdt w formie wyliczen, szkicéw i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Zamawiajgcego

(dla robot dodatkowych i zamiennych).

®  Materialy — wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania rob6t zgodne z dokumentacjg

projektowo — kosztorysowg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

® Polecenie Zamawiajgcego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela

Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw dokumentacii

projektowej.

®  Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w dokumentacji projektowe;.
Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z
e Polskimi Normami
e  Obecnie obowigzujgcym prawem budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz lokalnych, przepiséw i
regulacji terenowych
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczna i poleceniami Zamawiajgcego oraz za bezpieczenstwo i higiene pracy.

1.5.1. Przekazanie placu budowy.
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Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa
egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowe;.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej. Dokumentacja ta
zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
Dokumentacje powykonawczg sporzadzi Wykonawca na wtasny koszt, chyba ze umowa stanowi inacze;.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacija projektowa i specyfikacja techniczna.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione choc¢by w jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy tak jakby bylty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane
za wielkosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego podziatu. Cechy materiatow i
elementow obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego podziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyja¢ tolerancje akceptowane
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t. W przypadku gdy materiat lub roboty nie sg w petni z godne z dokumentacjg
projektowa lub specyfikacjg techniczng i wptyneto to na niezadowalajgca jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty
i roboty nie zostang zaakceptowane przez Zamawiajgcego. W takiej sytuacji elementy robét powinny by¢ niezwtocznie
rozebrane i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie materialéw i sprzetu.
Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty zgodne z wytycznymi
ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji zaplecza i robét. Koszt zabezpieczenia i
dozorowania placu budowy ponosi Wykonawca na podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym
Wykonawcg.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.
Wykonawca roboét instalacyjnych ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

e  zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami

. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami chemikaliami oraz innymi szkodliwymi

substancjami

. przekroczeniem norm hatasu

. mozliwoscig powstania pozaru
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony $rodowiska
obcigzajg Wykonawce robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczone w czasie robét. Baza
sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii
projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej
technologii robét, na wyzszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem wstrzymania robot.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t musza mie¢ aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajgca brak szkodliwego oddziatywania materiatu na $srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia wediug warunkéw szczegétowych kontraktu, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ograniczenia obciazen osi pojazdow.
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Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatdw i wyposazenia na
i z terenu robdt. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt uszkodzonych w wyniku przewozu
nadmiernie obcigzonych pojazdéw i fadunkow.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i
sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robot od daty
wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposéb, aby obiekty i budowle lub ich elementy
byly w zadawalajgcym stanie przez catly czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie ich wykorzystania, a o swoich dziataniach w sposob ciggty bedzie informowat
Zamawiajgcego.

1.5.12. Réwnowaznos¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powofane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Moga by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce zasadniczo réowny lub wyzszy poziom wykonania, pod

warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace zrédta ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do ich zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z danego zrédta
uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciggly spetniajg wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji
projektowej w czasie postepu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajgcy zezwoli na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz
do tych dla ktorych zostaty zakupione, to koszt materiatéw zostanie przewartosciowany przez Zamawiajgcego. Kazdy
rodzaj robot, w ktdérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci do robét i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego.
Miejsca czasowego skltadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.
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Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego =zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajgcego.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢é wykonywanych robét. sprzet uzywany do robét musi by¢é zgodny z ofertg wykonawcy, musi odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umowag. Sprzet bedacy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $srodowiska,
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem
uzyskania akceptacji Zamawiajgcego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce

zachowania warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow. Dobdr $rodkéw transportowych Wykonawca
przedstawia do akceptacji Zamawiajgcemu. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢é wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezgco i na wtasny koszt usuwac¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na

drogach publicznych i dojazdach do budowy.

WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej,
projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczne w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego.

5.2 Wspotpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajgcy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robét, oceng jakosci
materiatéw i postepem robot, a ponadto wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg dokumentacji projektowe;j i
Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on
upowazniony réwniez do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na
niej produkowanych, wigczajgc przygotowanie i produkcje materiatdbw. Zamawiajgcy powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan
materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazana kwestig. Polecenia Zamawiajacego
powinny byé wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce

pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
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A. Program zapewniania jakosci robot.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

. organizacje wykonywania robét

e termin i sposéb prowadzenia robot

. organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot-zasady BHP

e  wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

e wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementéw robét

e wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

. sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Zamawiajgcemu

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne

. sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jakos$¢ robdét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako$¢ materiatdw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wigczajgc personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajgcy. Wykonawca musi
przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacji technicznej i specyfikacji robét. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam
okreslone , Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedure

badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane prze Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

4. Raporty z badan.

Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane Zamawiajgcemu na
formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych przez Niego zaaprobowanych.

5. Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg, lub Aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong powyzej i ktore
spetniajg wymogi specyfikacji. W przypadku materiatéw dla ktérych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty,
ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6. Dokumenty Budowy.
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Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zatagczone do Dziennika Budowy protokoly i inne
dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i
Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

. date przekazania Wykonawcy placu budowy

e date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe;j

e uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

e dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot

e dane dotyczace jakosci materiatéw, pobieranych prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan

. inne informacje istotne dla przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przediozone Zamawiajgcemu
do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajacego do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robét. Obmiary
wykonywanych robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiardéw.
Pozostate dokumenty budowy : pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robét, protokoty z narad i
ustalen, korespondencja na budowie.
Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposéb przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét.
Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacja
techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z
czestotliwoscig i w czasie okreslonym w umowie.
7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robo6t musi zyska¢ akceptacje Zamawiajgcego.

Jezeli sprzet wymaga badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréow robét.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanych przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

e odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

e  odbidr czesciowy

e  odbidr ostateczny

e  odbiér pogwarancyjny
8.2. Odbior robot zanikajacych
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych

korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
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SST 01 INSTALACJA SYSTEMU MONITORINGU CCTV

CPV 32323500-8 Urzadzenia do nadzoru wideo

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce robot elektrycznych dla
naprawy systemu CCTV w budynku Sadu Okregowego w Siedlcach przy ul. Kazimierzowskiej 31.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:

® instalacji systemu monitoringu ,
1.4. Ogdine wymagania dotyczace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogodine wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

16-kanatowy rejestrator + dysk twardy 6TB
Monitor LCD 31,5”
Uchwyt scienny do kamer PTZ
Kamera koputkowa, kamera typu bullet, kamera PTZ
Kabel teletechniczny sterujgcy
Pdélka do montazu w szafie Rack
Konwerter VGA/BNC
Kabel koncentryk RG59
Kabel sterowniczy RS-485 2x2x0,8

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:

- do robot montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych

rozwigzan technicznych
4. TRANSPORT.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.

Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Gtéwnym celem systemu monitoringu wizyjnego jest nadzér mienia, zapewnienie mozliwosci podejmowania
niezwtocznych dziatann prewencyjnych w przypadku sytuaciji zagrozenia w obrebie monitorowanego obiektu,
przeciwdziatanie przestepstwom, a takze zapis i przechowywanie danych w celach dowodowych i udostepnienia ich

uprawnionym podmiotom. System opracowany jest na podstawie wytycznych Inwestora uwzgledniajgc
zaplanowang uniwersalnos$¢ i funkcjonalnosé przy zastosowaniu dostepnych technologii przesytania.

Opis ogolny dziatania systemu

—  Podglad wejs¢, klatek schodowych oraz obszaréw wewnatrz i na zewnatrz bedzie realizowany za pomoca systemu
monitoringu wizyjnego, przy uzyciu analogowych, megapikselowych kamer HD dziatajgcych w oparciu o istniejgcy
kabel koncentryczny. Strumienie wideo z kamer majg by¢ zapisywane na dyskach rejestratora sieciowego DVR
(ang. Digital Video Recorder).

—  Dostep do systemu monitoringu musi by¢ zapewniony z dedykowanego stanowiska w pomieszczeniu ochrony a
takze mozliwy dla uzytkownikéw w sieci IP posiadajgcych uprawnienia dostepu do systemu CCTV.
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Architektura systemu — obszary funkcjonalne

- Elementy koncowe — kamery analogowe HD koputkowe oraz kamery analogowe HD tubowe o minimalnej
rozdzielczosci 4Mpix oraz kamery analogowe HD obrotowe PTZ o minimalnej rozdzielczosci 2Mpix.

- Kamery koputkowe wewnetrzne o statej ogniskowej posiadajace wbudowany promiennik podczerwieni IR w
budowie wandaloodporne;j.

- Kamery tubowe zewnetrzne o statej ogniskowej posiadajgce wbudowany promiennik podczerwieni IR w budowie
wandaloodporne;j.

- Kamery obrotowe PTZ o zmiennej ogniskowej w budowie wandaloodporne;j.

- Urzadzenia rejestrujgce — lokalne urzadzenia rejestrujgce materiat wideo znajduja sie w pomieszczeniu
serwerowni na niskim parterze — w szafie GPD.

- Istniejgca klawiatura do zarzadzania podgladem i sterowania kamerami obrotowymi oraz projektowany monitor
31,5” znajduja sie w pomieszczeniu Ochrony na niskim parterze.

1.1 Rozwigzania szczegotowe dotyczgce systemu dozoru wizyjnego
System dozoru wizyjnego bedzie sktadat sie z dedykowanych urzadzen stuzgcych do transmisji oraz zapisu
nagran w odpowiedniej rozdzielczosci i szybkosci, tworzacych spdjng oraz wydajng infrastrukture, zapewniajaca
bezpieczng komunikacje miedzy wszystkimi urzgdzeniami sktadowymi.

Urzadzenia wymagane do realizacji systemu monitoringu wizyjnego CCTV

Rejestrator sieciowy DVR — obstugujgcy do 18 kanatéw (maksymalnie 16 kamer analogowych i maksymalnie 18
kamer w potgczeniu z kamerami IP) pozwalajgcy na nagrywanie obrazu i dzwieku na macierzy dyskéw twardych
sktadajgcy sie z maksymalnie 8 dyskéw HDD.

Rejestrator nalezy zainstalowaé w pomieszczeniu serwerowni na niskim parterze — w szafie GPD. Pamie¢
rejestratora ma umozliwia¢ zachowanie obrazu ze wszystkich kamer przez min. 14 dni przy zatozeniu aktywnosci w
obiekcie przez 12h na dobe przy maksymalnej rozdzielczo$ci kamer oraz ptynnosci zapisu co najmniej 12 klatek na
sekunde.

Rejestrator ma by¢ urzgdzeniem specjalizowanym z odpowiednio zabezpieczonym systemem operacyjnym.
Rejestrator ma posiada¢ kodeki MUPEG, H.264, H.265. Oprogramowanie rejestratora ma obstugiwa¢ wiele modeli
kamer réznych producentow.

Oprogramowanie rejestratora systemu dozoru wizyjnego CCTV ma by¢ zainstalowane na dostarczonym sprzecie
spetniajgcym wymagania do jego uruchomienia i prawidtowego dziatania.

W celu obliczenia wymagane;j ilosci pamigci na nagrania wykorzystano specjalistyczny kalkulator pamigci
uwzgledniajgcy szereg istotnych parametréw wptywajgcych na zuzycie pamieci. W tabeli ponizej przedstawiono
wyniki obliczen przy uwzglednieniu wymienionych parametrow. Zatozono rodzaj zapisu nagran w trybie z detekcja
ruchu, przy zatozeniu $redniej 12 h aktywnosci w obiekcie.

Tabela 1 Obliczenia potrzebnej ilo$ci pamieci na nagrania — zapis co najmniej 14 dni
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Kamera koputkowa 9 4M H.264 12 24 14 3.99 5.18
Kamery tubowa 4 4aM H.264 12 24 14 3.99 2.30
Kamera PTZ 2 2M H.264 12 24 14 2.44 0.70

Sumaryczna obliczona pamie¢ potrzebna do rejestracji wizji ze wszystkich kamer przez okres 14 dni wynosi 8.18
TB. W przypadku zaprojektowanego urzgdzenia rejestrujacego — przyjeto rejestrator sieciowy DVR — 12 TB.

Rejestrator sieciowy DVR — Obstugujgcy do 18 kanatéw (maksymalnie 16 kamer analogowych i maksymalnie 18
kamer w potgczeniu z kamerami IP) ma posiada¢ wbudowang pamie¢ o pojemnosci co najmniej 12 TB (z mozliwoscig
rozbudowy do 48TB), dzieki czemu zapewniony zostanie zapis nagran na okres co najmniej 14 dni. Rejestrator ma
zapewnia¢ predkos¢ zapisu obrazu ze wszystkich kamer na poziomie co najmniej 128Mbps.

Tabela 2 Minimalne wymagania dla rejestratora sieciowego DVR

Nazwa Rejestrator systemu dozoru wizyjnego CCTV
Maksymalna liczba kamer 16 analogowych + 2 IP
llo$¢ wejs¢ analogowych 16
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Pojemnos¢ dysku

12 TB (max. 48TB)

Obstugiwane typy sygnatéw
analogowych

- AHD(8MP, 5MP, 4MP, 1080p, 720p)
- HDTVI(8MP, 5MP, 4MP, 1080p, 720p)
- HDCVI(8MP, 5MP, 4MP, 1080p, 720p)

- NTSC/PAL
Rozdzielczo$¢ 8MP ~ CIF

H.264
Kompresja H.265

MJPEG

Protokoty szeregowe

RS-485/422 (Samsung-T/Pelco-D/Pelco-p)

Sterowanie wspotosiowe

CVBS(Pelco-C)/AHD/CVI/TVI

Zasilanie 100-240 VAC

Pobér mocy Max. 200W

Sie¢ RJ-45 (10/100/1000BASE-T)
Predkos¢ zapisu 128Mbps

System operacyjny Linux (Embedded)

Pamie¢ ram Min. 8 Gb

Procesor Min. klasy i3

llos$¢ dyskow Max. 8 dyskow SATA
Rozmiar dyskow Do 6TB

Montaz Desktop

Wymiary (WxHxD)

440 x 88 x 384.8mm

Wyjscia obrazu

HDMI, VGA, BNC

Kamery analogowe wewnetrzne koputkowe 4MP — o rozdzielczosci do 4 megapikseli ze statg ogniskowg 2.8
mm, posiadajgce funkcje dostosowania oswietlenia obrazu do zmieniajgcych sie warunkéw oswietleniowych oraz
wandaloodpornos$¢ na poziomie IK10. Lokalizacja kamer wskazana zostata w miejscach zaznaczonych na podktadach
dotgczonych do projektu.

Kamery koputkowe majg spetnia¢ minimalne wymagania podane w ponizej.
Tabela 3 Wymagania dla kamery analogowej HD koputkowej 4Mpx

Kamery analogowe koputkowe 4MP
2560 x 1440, 30fps

Nazwa
Maksymalna rozdzielczo$¢

Przetwornik 1/3" CMOS

Obiektyw 2.8 mm staly

Pole widzenia H: 107°
V: 59°

Dzie/Noc Auto(ICR)

Minimalne oswietlenie (1/30sec, Kolor: 0.26, B/W: 0.026

30IRE)

Migawka 1/30~1/12,000sec(N), 1/25~1/12,000sec(P)

Podczerwien IRdo20m

Protokdt koncentryczny ACP, CVBS

Wyijscie video CVBS: 1.0Vp-p / 75Q composite,720x480(N),720x576(P) for installation,
BNC: AHD

Zasilanie Zasilanie: 12VDC

Pobdr mocy: Max 5W

Parametry fizyczne Wymiary: max. @120.3x91.7mm

Temperatura operacyjna: -30°C do +55°C

Poziom ochrony IP: min. IP66

Poziom ochrony IK (wandaloodporna): Tak, min. IK10

Waga: max. 0.51 kg

Kamery analogowe zewnetrzne tubowe 4MP — o rozdzielczosci do 4 megapikseli ze statg ogniskowg 2.8 mm,
posiadajgce funkcje dostosowania oswietlenia obrazu do zmieniajgcych sie warunkéw oswietleniowych oraz
wandaloodpornos$¢ na poziomie IK10. Lokalizacja kamer wskazana zostata w miejscach zaznaczonych na podktadach
dotgczonych do projektu.
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Kamery tubowe maja spetnia¢ minimalne wymagania podane w ponizej.

Tabela 4 Wymagania dla kamery analogowej HD tubowej 4Mpx

Nazwa Kamery analogowe zewnetrzne tubowe 4MP

Maksymalna rozdzielczo$¢ 2560 x 1440, 30fps

Przetwornik 1/3" CMOS

Obiektyw 2.8 mm staty

Pole widzenia H: 107,48°
V: 59,67°

Dzien/Noc Auto(ICR)

Minimalne oswietlenie (1/30sec, Kolor: 0.26, B/W: 0.026

30IRE)

Migawka 1/30~1/12,000sec(N), 1/25~1/12,000sec(P)

Podczerwien IRdo25m

Protokét koncentryczny ACP, CVBS

Wyijscie video CVBS: 1.0Vp-p / 75Q composite,720x480(N),720x576(P) for installation,
BNC: AHD

Zasilanie Zasilanie: 12VDC

Pobdr mocy: Max 5W

Parametry fizyczne Wymiary: max. @70.0x246.0mm

Temperatura operacyjna: -30°C do +55°C

Poziom ochrony IP: min. IP66

Poziom ochrony IK (wandaloodporna): Tak, min. IK10
Waga: max. 0.67 kg

Kamery analogowe zewnetrzne obrotowe 2MP PTZ — o rozdzielczosci do 2 megapikseli ze zmienng ogniskowg
4.44 ~ 142.6mm, 32 krotnym zoomem optycznym i 16 krotnym zoomem cyfrowym, posiadajgce funkcje dostosowania
oswietlenia obrazu do zmieniajgcych sie warunkow oswietleniowych oraz wandaloodpornosé na poziomie IK10.
Lokalizacja kamer wskazana zostata w miejscach zaznaczonych na podktadach dotaczonych do projektu.

Kamery tubowe maja spetnia¢ minimalne wymagania podane w ponizej.

Tabela 5 Wymagania dla kamery analogowej HD obrotowej PTZ 2Mpx

Nazwa Kamery analogowe zewnetrzne obrotowe PTZ 2MP

Maksymalna rozdzielczo$¢ 1920x1080, 30fps

Przetwornik 1/2.8" 2.38MP CMOS

Obiektyw 4.44 ~ 142.6mm(32x) zmotoryzowany zmiennoogniskowy

Zoom optyczny x32

Dzien/Noc Auto(ICR)

WDR 120dB

Minimalne o$wietlenie Kolor: 0.3 Lux (1/30sec, F1.6, 50IRE) , 0.005 Lux(2sec, F1.6, 50IRE)

B/W: 0.03 Lux (1/30sec, F1.6, 50IRE), 0.0005 Lux(2sec, F1.6, 50IRE)
Kolor: 0.2 Lux (1/30sec, F1.6, 30IRE), 0.003 Lux(2sec, F1.6, 30IRE)
B/W: 0.01 Lux (1/30sec, F1.6, 30IRE), 0.0001 Lux(2sec, F1.6, 30IRE)

Protokét koncentryczny ACP(AHD Coax Protocol), CVBS : Pelco-C(Coaxitron)
Wyjscie video BNC(AHD), CVBS(SD, DIP connector type)

Zasilanie Zasilanie: 24VAC

Parametry fizyczne Wymiary: max. & 223.4x293.6mm

Temperatura operacyjna: -50°C do +55°C

Poziom ochrony IP: min. IP66

Poziom ochrony IK (wandaloodporna): Tak, min. IK10
Waga: max. 3.3 kg

Klawiatura sterujaca — Nalezy wykorzystac istniejgcg klawiature sterujaca i wpigé ja do nowego systemu.
Monitor do nadzoru — W zwiazku ze zmiang standardu jakosci obrazu nalezy zainstalowa¢ nowy monitor do
nadzoru systemu monitoringu CCTV w pomieszczeniu ochrony. Monitor nalezy wpig¢ do istniejacej instalac;i i

podtaczy¢ go po istniejacym okablowaniu.

Tabela 6 Wymagania dla monitora do nadzoru CCTV

Nazwa Monitor do catodobowej pracy 24/7
Maksymalna rozdzielczo$¢ 1920%x1080 (FHD)

Przekatna 31,5"

Typ matrycy IPS (podswietlenie LED)
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Format ekranu

16:9

Wejscia 1x HDMI v1.4, 1x VGA, 1x DVI-D, 1x BNC, 1x USB 2.0, 1x Audio
Wyjscia 1x BNC, 1x Audio

Kontrast 20000000:1 (DCR)

Czas reakcji 5ms

Jasnos¢ 350 cd/m2

Konfiguracja proporcji obrazu 16:9, 4:3, 1:1 lub niestandardowy

Wymiary:(szer./wys./gt.) z podstawa: 728,8x540,3%236,8mm

bez podstawy: 728,8x433,1x51,4mm

Montaz instalacji oraz prowadzenie okablowanie przeznaczonego dla systemu monitoringu wizyjnego CCTV

Zgodnie z zaleceniami Uzytkownika nalezy wykorzystac istniejgce okablowanie dla obstugi nowego systemu dla
kamer statopozycyjnych, we wszystkich aspektach, czyli transmisji sygnatu video, sterowania i zasilania urzadzen. W
przypadku kamer obrotowych PTZ, ze wzgledu na potencjalne uszkodzenie istniejgcego okablowania nalezy
przeprowadzi¢ jego weryfikacje oraz przewidzie¢ instalacje nowego okablowania dla transmisji sygnatu video w
oparciu o kabel koncentryczny 75 Q typu RG59 oraz sterowania magistralg RS485 typu 2x2x08.

Montaz rejestratora sieciowego NVR

Rejestrator sieciowy NVR ma by¢ zainstalowany w szafie GPD w pomieszczeniu serwerowni — w stelazu/na
pétce 19”. Serwer powinien by¢ zainstalowany w szafie Rack ograniczajgcej dostep osob postronnych. Serwer
rejestrujgcy musi by¢é wyposazony w min. 1 port sieciowy, ktére nalezy wykorzysta¢ do podtgczenia do sieci LAN.
Ostateczna konfiguracja urzgdzen powinna zosta¢ uzgodniona z uzytkownikiem na etapie instalacji i uruchomienia

catego systemu.

Montaz urzadzen koricowych — kamer

Kamery koputkowe 4MP- w zaleznosci miejsca instalacji i mozliwosci potgczeniowych nalezy zamontowac
bezposrednio w miejscu instalacji starych kamer.

Kamery tubowe 4MP- nalezy zamontowac z wykorzystaniem puszek potgczeniowych bezposrednio w miejscu
instalacji starych kamer.

Kamery obrotowe PTZ 2MP- nalezy zamontowac¢ bezposrednio w miejscu instalacji starych kamer.

Zasilanie instalacji

Zgodnie z zaleceniami Uzytkownika projekt systemu monitoringu wizyjnego CCTV zaktada zasilanie podstawowe
wszystkich nowo instalowanych kamer za posrednictwem istniejgcego systemu okablowania oraz istniejgcych
zasilaczy dedykowanych dla tych urzgdzen.

Adminstracja

Sugerowana konwencja oznaczen kamer:

gdzie:

K - kamera

KWX/Y/Z

W - typ kamery ("K" - koputkowa, "T" - tubowa)

X - rodzaj kamery ("W" - wewnetrzna, "Z" - zewnetrzna)

Y - numer kamery

Z - lokalizacja montazu kamer ("-1" - piwnica, "0" - parter, "1" - | pietro, "2" - II pietro)

Po zakonczeniu prac instalatorskich nalezy wykonac i przekaza¢ Uzytkownikowi konncowemu dokumentacje
powykonawcza, ktéra ma zawierac:
— Raporty z pomiaréw okablowania;
— Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli;
— Rysunki z oznaczeniami poszczegdlnych szaf, paneli i portow;
— Lokalizacje rzeczywistego rozmieszczenia kamer w przypadku zmiany ich lokalizacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory miedzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

. przebieg tras przewodow

. sposéb potaczen,
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. lokalizacja urzgdzen.

8.2. Odbior czesciowy.

a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzgdzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robot, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.

b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢

sporzgdzony protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbior koncowy.

. przy odbiorze kohcowym urzgdzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosc¢
stanu istniejacego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

e  w szczegolnosci nalezy skontrolowaé:

- uzycie wiasciwych materiatéw i elementéw urzgdzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jako$¢ zastosowania materiatow
- odlegto$¢ przewodow wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos$¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 50132-1:2012E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Cze$¢ 1: Transmisja wideo — Wymagania systemowe.

PN-EN 50132-5-1:2012E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Cze$¢ 5-1: Transmisja wideo — Ogoélne wymagania eksploatacyjne.

PN-EN 50132-5-2:2012E - Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Czg$¢ 5-2: Protokoly sieciowe (IP) dotyczace transmisji wideo;

PN-EN 50132-7:2013-04E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach — Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania.

PN-EN 62676-1-1:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czgs¢ 1-1:
Wymagania systemowe — Postanowienia og6lne.

PN-EN 62676-1-2:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Czgs¢ 1-2:
Wymagania systemowe — Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji.

PN-EN 62676-2-1:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Czg$¢ 2-1:
Protokoty transmisji wizji — Wymagania og6lne.

PN-EN 62676-2-3:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Czg$¢ 2-3:
Protokoty transmisji wizji — Zastosowanie migdzyoperacyjnosci IP oparte na ustugach Web.

PN-EN 62676-3:2015-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Cze$¢ 3:
Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne.

PN-EN 62676-3:2015-11 — Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach —Czg$¢ 3:
Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne.

PN-EN 62676-4:2015-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Cze$¢ 4:
Wytyczne stosowania.

Norma dotyczaca projektowania instalacji ochrony odgromowe;:
PN-EN 50130-4:2012 — Systemy alarmowe — Cz¢$¢ 4: Kompatybilno$é elektromagnetyczna — Norma
dla grupy wyrobow. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemow sygnalizacji pozarowe;j,
sygnalizacji wlamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli dostgpu i osobistych.

Uwaga: W przypadku powotan normatywnych niedatowanych obowiazuje zawsze najnowsze wydanie
cytowanej normy.
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PROKADIA 44-351 Turza Slaska
Ligonia 3H

PRZEDMIAR ROBOT
Klasyfikacja rob6t wg Wspodlnego Stownika Zaméwien
45000000-7 Roboty budowlane
35125300-2 Kamery bezpieczenstwa

NAZWA INWESTYCJI: Naprawa systemu CCTV w budynku Sgdu Okregowego w SiedIcach
przy ul. Kazimierzowskiej 31
ADRES INWESTYCJI: Siedice 08-100 ul. Kazimierzowska 31

NAZWA INWESTORA:  Skarb Panstwa - Sgd Okregowy w Siedlcach
ADRES INWESTORA: ul. Sadowa 2, 08-100 Siedice

BRANZE: roboty elektryczne - CCTV

SPORZADZIt. KALKULACJE:
inz. Janusz Biatecki

DATA OPRACOWANIA: poniedziatek, 13 pazdziernika 2025

WYKONAWCA: INWESTOR:

Data opracowania Data zatwierdzenia
poniedziatek, 13 pazdziernika

2025

Norma EXPERT Wersja: 5.15.300.17 Nr seryjny: 8097 Uzytkownik: .



Obmiar

Lp. | Podstawa | Opis i wyliczenia [jm.[ Poszcz. [ Razem
OBMIAR:
1 INSTALACJA TELEWIZJI PRZEMYStOWEJ - SAD SIEDLCE
1.1 INSTALACJA TELEWIZJI PRZEMYSLOWEJ CCTV
1] KNR AL-01 [ Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowe;j - szt.
d.1.1{ 0501-01 | kamera TVU wewnetrzna
Kamera koputkowa z podczerwienig 4MP, AHD lub
CVBS, z obiektywem statoogniskowym 2,8 mm, trybem
pracy dzieri/noc (ICR), 12V DC, IR
zasieg 20 m, IP66/IK10
9 szt. 9,00
RAZEM 9,00
2] KNR AL-01 | Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowe;j - szt.
d.1.1] 0501-02 | kamera TVU zewnetrzna
Kamera IR typu bullet 4 MP, AHD lub CVBS, z
obiektywem statoogniskowym 2,8 mm, trybem pracy
dzieri/noc (ICR), 12V DC, zasiegiem podczerwieni 20
m, IP66/IK10
Puszka potaczeniowa do kamer Flex
4 szt. 4,00
RAZEM 4,00
3| KNR AL-01 | Montaz elementow systemu telewizji uzytkowej - szt.
d.1.11  0501-02 | kamera TVU zewnetrzna
Kamera PTZ 2 MP, Full HD (1080p) 30 kl./s, obiektyw z
zoomem optycznym 32x (4,44-142,6 mm), RS485/kabel
koncentryczny PTZ, WDR 120 dB, tryb dzieri/noc (ICR),
24 VAC, IP66 IK10
Puszka potaczeniowa do kamer Flex
2 szt. 2,00
RAZEM 2,00
4] KNR 5-09 | Puszka potgczeniowa do kamer bullet szt.
d. 1.1 0603-02 | Puszka potgczeniowa do kamer bullet
2 szt. 2,00
RAZEM 2,00
5| KNR 5-09 [ Uchwyt scienny do kamery PTZ szt.
d.-1.11  0603-02 | Uchwyt Scienny do kamery PTZ
2 szt. 2,00
RAZEM 2,00
6] KNR 5-09 | Monitor 31,5" szt.
d.1.1 0603-02 | LED-Backlit TFT LCD, FHD 1920 x 1080, HDMI, DV,
VGA, BNC
1 szt. 1,00
RAZEM 1,00
7| KNR 5-09 | DYsk twardy szt.
d.1.1l  0603-02 | Hard Drive 6 Tb Sata 6Gb/S
2 szt. 2,00
RAZEM 2,00
8 KNR5-09 [ Konwerter szt.
d.1.1[  0603-02 VGA/BNC
1 szt. 1,00
RAZEM 1,00
9 KNR 5-09 | Akcesoria montazowe szt.
d.1.1l  0603-02 | Akcesoria montazowe
1 szt. 1,00
RAZEM 1,00
10 KNNR5 | Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w budynkach, m
d.-1.1]  0715-01 | budowlach lub na estakadach z mocowaniem
koncentryczny antenowy RG59
100 m 100,00
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Obmiar

Lp. Podstawa Opis i wyliczenia j.m. Poszcz. Razem
RAZEM 100,00
11| KNR-W 5- | Montaz koryt instalacyjnych 40x20 PVC m
d.1.1] 050805-02 | bezhalogenowe, biate
100 m 100,00
RAZEM 100,00
12| KNNR5 | Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w budynkach, m
d.1.1] 0715-01 | budowlach lub na estakadach z mocowaniem
sterowniczy RS-485 2x2x08
100 m 100,00
RAZEM 100,00
13| KNR AL-01 | Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowej - szt.
d. 1.1 0503-04 | urzadzenie do cyfrowego zapisu obrazu
16-kanatowy rejestrator DVR, analogowy HD (maks. 8
MP), TVI (maks. 8 MP), CVI (maks. 8 MP), CVBS, IP
(maks. 8 MP),
potrdjny kodek H.265/H.264/MJPEG,
1 szt. 1,00
RAZEM 1,00
14| KNR AT-14 | Montaz wyposazenia szaf dystrybucyjnych 19" - pétka kpl.
d.-1.1]  0110-05 | mocowana w 4 miejscach do $cian szafy
Pdtka do montazu w szafie rack
1 kpl. 1,00
RAZEM 1,00
15| KNR AL-01 | Préby funkcjonowania elementow systemu telewizji szt.
d.1.1]  0501-01 | uzytkowej - kamera TVU wewnetrzna
z.sz.3.4
9 szt. 9,00
RAZEM 9,00
16| KNR AL-01 | Préby funkcjonowania elementéw systemu telewizji szt.
d. 1.1 0501-02 | uzytkowej - kamera TVU zewnetrzna
z.52.3.4
6 szt. 6,00
RAZEM 6,00
17| KNR AL-01 | Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowej - szt.
d.1.1]  0503-04 | urzadzenie do cyfrowego zapisu obrazu
1 szt. 1,00
RAZEM 1,00
18| KNR AL-01 | Uruchomienie systemu TVU - linia transmisji wizji linia
d.1.1]  0506-01
15 linia 15,00
RAZEM 15,00
19 KNR 4-03 | Demontaz istniejgcych kamer szt
d.1.1] 1116-04
15 szt 15,00
RAZEM 15,00
20| Analiza Utylizacja kpl
d.- 1.1  wtasna
1 kpl 1,00
RAZEM 1,00
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